KOLIDA KOOL

Highly efficient & Cost-effective 3D LiDAR Scanner

Weighs only 1.12 kg, extra portable
Scanning range is up to 100 meters
360° (H) x130° (V) optimized Field of View

1 cm Relative accuracy, 150 mins working time

Learn more at kolidainstrument.com



LiDAR
Equivalente a 1,2 millones de puntos/s;
campo de vision ultraamplio de 360° x 130°

Camara panoramica de
12 MP (2 unidades)

Tarjeta TF
Ranura

Fuerza
Botdon

Montura roscada de
1/4 de pulgada

Colorizacion vivida, resultados ricos en
detalles

Equipado con camaras duales de 12 MP, KOOL
captura datos de imagen de alta calidad con
texturas ricas y colores naturales. Algoritmos
avanzados de colorizacion fusionan con precision
los datos de imagen con la nube de puntos,
generando nubes de puntos coloreadas y realistas
con gran nivel de detalle.

Resultado de datos de alta calidad

Indicador de estado

Soporte magnético
para teléfono movil

Boton de liberacion
rapida del mango

Placa de
posicionamiento

Fusion INS + SLAM para un mapeo fiable

Gracias a una IMU de alta precisién con una
inestabilidad de sesgo de 0,5°/h integrada, el KOOL
puede rastrear el movimiento con exactitud en
entornos con pocos rasgos distintivos —como
pasillos y escaleras de varios niveles— y garantizar
resultados de escaneo precisos y estables.

Nube de puntos colorida Splatting gaussiano 3D Modelo de mesh



Aplicacion de control de trabajo de campo:
MAP STAR

La aplicacion mévil para Android permite controlar la
captura y gestionar archivos, asi como visualizar en
tiempo real imagenes panoramicas y nubes de
puntos en color real, realizar actualizaciones de
firmware, entre otras funciones.

Los usuarios pueden alternar entre los modos
RGB, Intensidad y Elevacion para verificar la
calidad y la integridad del escaneo directamente
en el campo.

Seguimiento dinamico de trayectorias con
visualizacion en tiempo real con calidad
topografica.

La guia del tutorial esta disponible dentro de la
aplicacion.La guia tutorial esta disponible dentro
de la aplicacion.

De la nube de puntos al plano: CAD Builder

CAD Builder sirve para agilizar el proceso de delineacion
y crear rapidamente planos arquitectonicos.

* Los usuarios pueden trabajar directamente con datos de
nubes de puntos sin necesidad de convertirlos previamente
a formatos RCP o MESH.

* Los usuarios pueden dibujar directamente sobre los cortes
sin tener que exportarlos repetidamente a archivos PNG o

DXF.

* El software detecta automaticamente las estancias, las
convierte en graficos vectoriales editables y permite extraer

vectores de planta y alzado con un solo clic.

* Alineacidén con un solo clic de las vistas en planta, alzado
y seccion, junto con un corte flexible y un ajuste dinamico.

* Equipado con un conjunto completo de herramientas de
dibujo y compatible con la exportacion de planos
directamente a formatos DWG y PDF.

Obtenga mas informacion en kolidainstrument.com

Software de preprocesamiento: AcutelLas
Studio

El software optimiza la calidad de la nube de puntos
mediante la eliminacion de ruido, el filtrado vy el
registro RTK/GCP. Admite la generacion de nubes
de puntos con color, mallas, 3DGS y archivos CAD,
e incluye herramientas integradas para mediciones,

calculo de volumenes, etc.

AcutelLas Studio puede procesar datos capturados
de diversas fuentes: escaneres SLAM, escaneres
terrestres y escaneres LIDAR moviles. Un solo clic,
automatizacion completa.

Complemento de procesamiento
avanzado: Rebuild 3D

Rebuild 3D esta disefiado para convertir datos de
nubes de puntos procedentes de escaneres laser
3D y sistemas SLAM en entregables de disefio
practicos. (Este plugin es opcional).

Generacion de mallas 3D arquitectonicas
Exportacion de RCP con un solo clic

Extraccion de secciones transversales y perfiles
Generacion de ortofotos y ortofotos de rayos X
Modulos de mineria y topografia



P CASOS DE USO

Diseino de
Inspeccion de edificios interiores y reforma

» ESPECIFICACIONES

» Escaneo y Rendimiento Optico

Rango de Escaneo 0.1-40m @10% reflectividad;
0.1-100m @90% reflectividad

FOV 360°(H,)x130°(V,) optimizado
para redundancia de datos

Sensor del Escaner Laser de estado solido mixto con
estructura térmica estable interna

200,000 pts/seg (equivalente a
1.2 millones pts/seg resultante del
escaneo no repetitivo y la tecnologia

Tasa de Escaneo

exclusiva de frecuencia variable)

Clase de Laser Clase 1 de seguridad ocular

Lente de la Camara 2x 12MP

Rendimiento de Precision  <lcm de precision relativa

» Procesamiento de Datos y Sistema

SLAM, con visualizacion en tiempo

Método de Mapeo
P real de nube de puntos

En tiempo real y mediante

Modo de Proceso : .
procesamiento posterior

Establecimiento de puntos de control

Georreferenciacion o
para la localizacion

Control de Trabajo de Campo MapStar

Procesamiento de Datos Acutelas Studio

Seguridad publica y

reconocimiento Conservacion del patrimonio

forense de la escena

» Almacenamiento y Conectividad

Gestion de Datos Tarjeta TF y Tipo-C

Capacidad de Memoria 128 GB, expandible

» Especificaciones Fisicas y
Ambientales

Proteccion de Ingreso IP54
Peso Neto 112 kg
Dimensiones 1Mx222x33 mm

Temperatura de Trabajo -20°C a 45°C

Temperatura de Almacenamiento -20°C a 60°C

» Alimentacion y Bateria

Fuente de Alimentacion ~ Bateria de mano, 3,150mAh,

45.36Wh
Consumo de Energia 23W
Duracion 150 min






