Especificaciones

Channels 1698 (1808 is optional)

GPS L1C, L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS G1, G2, G3

BDS B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
GALILEO E1, E5a, E5b, E6, AltBOC”
SBAS L1

IRNSS L5

QZSS L1, L2C, L5

MSS L-Band" BDS PPP/ Galileo HAS

Tasg _de sal_|da de 1HZ~20Hz

posicionamiento

Tl_emp_o d?, < 10s

inicializacion

Fiabilidad de >99.99%

inicializacion

Precision de posicionamiento

Eﬁ;gfg;?ﬁ?w Horizontal: 0.25 m + 1 ppm RMS
P Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

cadigo
- Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
GNSS estatico Vertical: 3.5 mm + 0.5 ppm RMS

Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
Vertical: 3 mm + 0.4 ppm RMS

Estético
(observacion
prolongada)
Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 0.5 ppm RMS
Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS

Estatico rapido

PPK Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS
rcunn ool o o oS
RTKorTRE) (o805 e s
gg;igonamiento Normalmente<5m 3DRMS
Tiempo de

inicializacion RTK 2-8s

Angulo de laIMU  0° ~120°

Rendimiento del hardware

Dimensiones 134 mm (diametro) X 90 mm (alto)

Peso 977 g (bateria incluida)

Material Carcg;a de aleacion de magnesio y
aluminio

Temperatura de

funcionamiento -45° Ca+75° C
Temperatura de

almacenamiento -55° Ca+85° C
Humedad 100 % sin condensacion

Impermeabilidad/
Resistencia al
polvo

Estandar IP68, totalmente protegido contra
el polvo en suspensién

Resistencia a Resiste caidas de hasta 2 metros sobre

g_olpes_ M suelo de cemento
vibraciones
FL_Jente de_, 6-28 V CC, proteccion contra sobretension
alimentacion

. Bateria recargable de iones de litio
Bateria

integrada de 7,4 V y 6800 mAh
Duracion de la

Communications

Interfaz LEMO de 5 pines (puerto de
alimentacién externa + RS232)
Interfaz USB Tipo C (Carga + OTG +
Ethernet)

Interfaz de antena UHF

Ranura para tarjeta SIM (Micro SIM)

Puerto de E/S

UHF interno Receptor y transmisor de radio de 2 W
Rango de 410-470MHz

frecuencia

Protocolo de Farlink, Trimtalk, SOUTH, HUACE, Hi-
comunicacion target

Alcance de Alcance tipico de 8 a 10 km con el protocolo
comunicacion Farlink (de 12 a 15 km en condiciones éptimas)

Red movil celular 4G

Bluetooth 5.0, 3.0/4.2 standard, Bluetooth 2.1 +

Bluetooth EDR

Comunicacién Support

NFC

Modem Compatible con el estdndar 802.11 b/g/n

Almacenamiento/Transmision de datos

Almacenamiento interno SSD de 16 GB
Almacenamiento ciclico automatico
Compatible con almacenamiento USB externo
(OTG)

Intervalo de muestreo personalizable de hasta
20 Hz

Almacenamiento

Transmision de Transmisién de datos USB plug and play

datos Compatible con descarga de datos FTP/HTTP

Formato de datos estatico: STH, Rinex 2.01,
Rinex 3.02, etc.

Formato de datos diferencial: RTCM 2.1, RTCM
2.3, RTCM 3.0, RTCM3.1, RTCM 3.2

Formato de datos -
Formato de datos de salida GPS: NMEA 0183,

coordenadas planas PJK, codigo binario
Compatibilidad con modelos de red: VRS, FKP,
MAC; compatibilidad total con el protocolo
NTRIP
Sin calibracion, hasta 120° , frecuencia de
actualizacién de 400 Hz,precision de cabeceo y

MU balanceo de 0,05° , precision de rumbo de
0,15° .
Camara de grabacion de video: 8 MPCamara
Céamara teleobjetivo con asistencia laser: 8 MP
Camara de replanteo AR: 2 MP
. Laser verde 3R, alcance de 150 m (200 m en
Laser - J
condiciones 6ptimas).
Medidor de El software muestra una burbuja electrénica
burbujas para verificar la nivelacion del bastén en tiempo
electrénico real.
Termémetro El sensor integrado monitorea y ajusta la

temperatura del receptor de forma inteligente.

Interaccion con el usuario

Sistema operativo Linux

Botones Doble botén
Indicadores Indicadores de satélites, datos y alimentacién
Pantalla LED de 1,14 pulgadas, 135 x 240 pixeles

Con acceso a la interfaz web mediante
conexion Wi-Fi o USB, los usuarios pueden
monitorizar el estado del receptor y modificar la
configuracion

Chino/Inglés/Coreano/Espafiol/

Interaccién web

Guia por voz Portugués/Ruso/Turco/Francés/

Italiano
Desarrollo Ofrece un SDK secundario y abre el formato de
secundario observacion y la interfaz de OpenSIC.
Servicio en la La plataforma en la nube ofrece gestién remota,
nube actualizacién de firmware y registro en linea.

*Reservado para futuras actualizaciones.

Notas: La precision y el rango de operacion pueden variar segun las condiciones atmosféricas,
multitrayecto, obstrucciones, tiempo de observacion, temperatura, geometria de la sefial y satélites
rastreados. Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

K@l 'DA GUANGDONG KOLIDAINSTRUMENT CO., LTD.
i i Add: 7/F, South Geo-information Industrial Park, No.39 Si Cheng Road, Tian He IBD, Guangzhou 510663, China
Professional's Choice  Tel: +86-20-22139033 Fax: +86-20-22139032

Email: export@kolidainstrument.com

http://www.kolidainstrument.com

K60 MAX

POSICIONAMIENTO VISUAL
Y MODELADO 3D

MEDIANTE DISPARO DE VIDEO
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LLEGA MAS LEJOS.
MEDIDA MAS INTELIGENTE.

DISENADO PARA LA EXCELENCIA

Artesaniay calidad, disefiado para ser su mejor.

Modulo laser con alcance de 200 m

Evolucion tecnologica de Ia medicion Iaser

INNOVACION

01

Apuntado de Largo Alcance

Alcance de 200 m en condiciones Optimas,

velocidad de medicion de 5 Hz,

laser verde de 520 nm de alta visibilidad (Clase 3R),
de 3 a5 mm =£ 100 ppm para distancias de hasta 100
metros.

02

Captura de Bordes de Precision:
Eficienciay Seguridad se Nen.

El laser de precision del K60 MAX (£3-5 mm, 100 ppm)
captura valores minimos y maximos durante el escaneo. Esto
optimiza la eficiencia y garantiza la seguridad del topografo en
entornos complejos o peligrosos.

e
Camara laser de 8 MP

S805, Mejorar Nunca se
Detiene

Mas satélites, conexion
fija méas rapida.

> Con 1698 canales, el KOLIDA
S805 rastrea mas satélites y
sefiales débiles para un fijo RTK
mas rapido y fiable. Logra
soluciones en segundos incluso
en bosques o entornos urbanos,
y soporta PPP/HAS para
posicionamiento centimétrico de
punto Unico.

‘10 Camarade

Camara principal de 8 MP

D=
ju Emm ol

vigilancia Starlight

La IMU de Sexta Generacion
400 Hz /0.05° /0.15°

La IMU de 400 Hz y precision de
0,05/0,15° evita la pérdida de
sefal, mejorando su
disponibilidad y productividad.
Asi, durante el replanteo CAD
AR, posicionamiento visual o
modelado 3D, puede avanzar a
Su propio ritmo sin
interrupciones en el flujo de
trabajo.

Posicionamiento Mejorado

Copia de seguridad para una
mayor precision

A diferencia de los receptores
GNSS tradicionales, el K60 MAX
esta equipado con dos algoritmos
de posicionamiento diferentes.
Cuando los usuarios
experimentan imprecisiones en el
posicionamiento RTK VRS debido
a condiciones ionosféricas
inusualmente activas, pueden
activar el segundo conjunto de
algoritmos en el software para
corregir errores en tiempo real y
mejorar la precision de la
medicién (seleccionando el Modo
Estricto en la
aplicacionKSurvey2026).

Pantalla a color de
1,14 pulgadas

Camara Laser de 8 MP

jAln mas lejos!

Equipada con un teleobjetivo
de 25 mm, con una potencia
mas de 8 veces superior a la
de las camaras convencionales,
permite apuntar con precision
milimétrica a objetivos situados
entre 10 y 20 metros de
distancia, manteniendo una
fluida transmision de 30 fps
para una precision en tiempo
real.

Integracion de

Mejoradas

El modulo laser de alta frecuencia de 5 Hz
funciona en perfecta sincronizacion con la
camara principal de 8 MP/30 fps.

El apuntado al objetivo en la pantalla es mas
fluido que antes.

impossible.

05

Filtrado Mediante Algoritmo
Antivibracion

Esto filtra eficazmente las desviaciones instantaneas
causadas por la respiracion o los temblores de las
manos, lo que mejora significativamente la precision
de la medicion.

laser y AR/ "
Operaciones o =

Nocturnas A

! Fiabilidad de
. Inclinacion Sin
¢ lgual

Esto proporciona la maxima
fiabilidad en entornos dificiles
como esquinas de paredes,
copas de arboles o fosas
profundas donde la nivelacion
vertical es imposible.




REGISTRACION DE VIDFO

Recopilar datos masivos en tiempo real

FZUIO DE TRABAJIO EFICIENTE

CAPTURA. PROCESA. ENTREGA.

El K60 MAX puede procesar un conjunto de fotos o un video, adquiriendo coordenadas de cientos de puntos
en minutos. Ofrece un rango de trabajo mas amplio y menos puntos ciegos mediante mediciones remotas
con la camara. Ubicaciones que antes eran desafiantes, como espacios bajo techos y areas con obstaculos,
ahora son facilmente medibles.

(* Esta funcién es opcional.)

Un flujo de trabajo completo desde la captura de datos de campo hasta el procesamiento y los
entregables finales, disefiado para levantamientos rapidos, precisos y eficientes.
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Areas de Obstaculos

1.Encuestay planificacién 2. Capturar datos 3. Coordenadas de registro
Planifica la mision y establece el Captura fotos o videos con el Cada dato esta etiquetado con
area de investigacion. K60 MAX en el campo. coordenadas a nivel de centimetro.
QD = - 1
. 1

) i 'Q | -N: 2564726.355
3 ; B E: 440289.230
Fadls H: 12716
rAGe ’Lm ?1), R ; e P

Sitios Patrimoniales Fragiles

Distance Error:0.0052
Pixel Error:0.6181
Selected Number:3

Encuesta de Emergencia \Recalculatefl  Points Select

Utilizando posicionamiento visual, los topografos pueden recopilar datos de campo con imagenes muy
rapidamente. Los datos pueden almacenarse de manera segura en el dispositivo y reutilizarse en cualquier
momento. Estas capacidades son especialmente adecuadas para tareas de medicion distintivas GNSS,
incluyendo la documentacion de escenas de accidentes y sitios de excavacion para instalaciones publicas

5. Modelado 3D
Generar modelos 3D, medir y
analizar segun sea necesario.

4. Procesamiento de datos
Procesar imagenes y generar nubes de
puntos y mallas

6. Resultados y salida
Exportar modelos e informes,
listos para la entrega.

urbanas.

MODELADO 3D

para las necesidades de los profesionales

El K60 MAX permite el modelado 3D para un
solo usuario, mostrando  visualmente
informacion geografica como coordenadas,
areas y volumenes en los modelos. Admita la
conversion de datos de modelos a diferentes
formatos y la personalizacion de parametros
de coordenadas para diversas aplicaciones.

(* Esta funcién es opcional.)

Trabaja a tu manera preferida

Los topografos pueden importar datos K60 MAX en KOLIDA
GEO Office (en PC) o en software de terceros para
modelado 3D. Las futuras actualizaciones de KSurvey
(aplicacion para Android) también incluiran funciones de
modelado 3D, permitiendo a los usuarios seleccionar el
software mas adecuado para una eficiencia 6ptima segun
los requisitos del escenario y la tarea.

Mediciéon en Modelo

Tomando video

Asegurar un viaje sin problemas

El K60 MAX aprovecha la tecnologia de modelado 3D de
KOLIDA, integrando sin problemas las mediciones de
imagenes con datos de UAV, incluidos DJI y otras marcas.
Superando las brechas de datos en las encuestas de UAV,
el K60 MAX complementa modelos incompletos recopilando
datos de imagenes terrestres, mejorando los resultados
generales de la encuesta.

» Recopilacion de datos en campo

Capture imagenes o videos de alta resoluciébn mientras registra coordenadas GNSS precisas y
mediciones laser simultaneamente. Este flujo de trabajo integrado reduce las operaciones
manuales y garantiza que cada conjunto de datos esté referenciado con precision desde el
principio.

 Procesamiento de Oficina Eficiente

Importa los datos recopilados en tu software de fotogrametria preferido para el alineamiento de
imagenes, el procesamiento de coordenadas y la generacion del modelo. El flujo de trabajo
estandarizado minimiza el tiempo de procesamiento mientras mantiene resultados confiables.

 Entrega confiable de proyectos
Exportar fotos, nubes de puntos, mapas vectoriales, informes de medicion y otros entregables para
respaldar proyectos de ingenieria, construccion, gestién de activos e inspeccion.

— NGO MAKN —

Rendimiento mas alla de los limites



